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Пояснительнаязаписка 

РабочаяпрограммасоставленавсоответствиисФедеральнымгосударственн

ымобразовательнымстандартомНОО,основнойобразовательной  программой  

начального  общего  образования  МАОУ 

«Тохтуевская СОШ», Положениями о рабочей программе по 

предметамучебного плана и курсам внеурочной деятельности НОО, ООО, 

СОО и оборганизации     внеурочной     деятельности     обучающихся     в     

МАОУ 

«ТохтуевскаяСОШ»,наосновеметодическогопособия«ПервоРоботLEGO® 

WeDo™», включающего в себя книгу для учителя и 

программноеобеспечениеПервоРобот LEGOWeDo(LEGOEducationWeDo). 

Жизньсовременныхдетейпротекаетвбыстроменяющемсямире,который 

предъявляет серьезные требования к ним. Курс «Робототехника»является 

межпредметным модулем, где дети комплексно используют 

своизнания.Межпредметныезанятияопираютсянаестественныйинтерескразра

ботке и постройке различных механизмов. Разнообразие конструкторовЛего 

позволяет заниматься с обучающимися разного возраста и по 

разнымнаправлениям: 

1. конструирование; 

2. программирование; 

3. моделированиефизическихпроцессовиявлений. 

Занятияглавнымобразомнаправленынаразвитиеизобразительных,словесн

ых,конструкторскихспособностей.Всеэтинаправлениятесносвязаны, и один 

вид творчества не исключает развитие другого, а вноситразнообразие в 

творческую деятельность. Каждый ребенок, участвующий вработе по 

выполнению предложенного задания, высказывает свое 

отношениеквыполненнойработе,рассказываетоходевыполнениязадания,оназн

ачениивыполненногопроекта. 

Тематическийподходобъединяетводноцелоезаданияизразныхобластей. 

Работая над тематической моделью, ученики не только 

пользуютсязнаниями,полученныминаурокахматематики,окружающегомира,и

зобразительногоискусства,ноиуглубляютих: 

математика-

понятиепространства,изображениеобъемныхфигур,выполнениерасчетовипос

троениемоделей,построениеформсучѐтомосновгеометрии,работасгеометриче

скимифигурами; 

окружающиймир–

изучениедеятельностичеловекакаксоздателяматериально-культурной 

средыобитания; 

русскийязык-развитиеустнойречивпроцессеанализазаданийиобсуждения 

результатов практической деятельности (описание 

конструкцииизделия,материалов; повествование о ходе действий и 

построении планадеятельности; построение логически связных 

высказываний в рассуждениях,обоснованиях,формулированиивыводов); 

изобразительное искусство - использование художественных 

средств,моделированиесучетомхудожественных правил; 



технология–

изучениепростейшихмеханизмовимашин,конструированиеимоделирование,и

спытаниепростейшихмеханизмов. 

Направленностьпрограммы. 

Настоящийкурспредлагаетиспользованиеобразовательныхконструкторов

LEGOиаппаратно-программногообеспечениякакинструмента для обучения 

школьников конструированию, моделированию икомпьютерному 

управлению на занятиях робототехники. Направленностьпрограммы–

общеинтеллектуальная,виддеятельности–техническоетворчество. 

Даннаяпрограммарассчитана на2часавнеделю,всего68часоввгод. 

Новизнапрограммы. 

Лабораторные практикумы и экспериментальные работы проводятся с 

использованием оборудования центра «Точка роста». 

РаботасобразовательнымиконструкторамиLEGOWeDoпозволяетшкольн

икам в форме познавательной игры узнать многие важные идеи иразвить 

необходимые в дальнейшей жизни навыки. При построении 

моделизатрагивается множество проблем из разных областей знания- от 

теориимеханикидопсихологии,-чтоявляетсявполне естественным. 

На занятиях создана структура деятельности, создающая условия 

длятворческогоразвитиядетейнаразличныхвозрастныхэтапахипредусматрива

ющаяихдифференциациюпостепениодаренности.Основныедидактическиепр

инципыпрограммы:доступностьинаглядность,последовательностьисистемат

ичностьобученияивоспитания,учетвозрастных и индивидуальных 

особенностей детей. Обучаясь по 

программе,детипроходятпутьотпростогоксложному,сучетомвозвратакпройде

нномуматериалунановом,болеесложномтворческомуровне. 

Актуальностьпрограммы. 

Развитиеробототехникивнастоящеевремявключеновпереченьприоритетн

ыхнаправленийтехнологическогоразвитиявсфереинформационныхтехнологи

й,которыеопределеныПравительствомврамках 

«СтратегииразвитияотраслиинформационныхтехнологийвРФна2014–

2020годыинаперспективудо2025года».Важнымусловиемуспешнойподготовки

инженерно-технических кадров в рамках обозначенной стратегии 

развитияявляетсявнедрениеинженерно-

техническогообразованиявсистемувоспитанияшкольниковидажедошкольник

ов.Образовательнаяробототехника позволяет вовлечь в процесс технического 

творчества детей,начиная с младшего школьного возраста, дает возможность 

обучающимсясоздавать инновации своими руками, и заложить основы 

успешного освоенияпрофессииинженерав будущем. 

Оченьважнымпредставляетсятренировкаработывколлективеиразвитие 

самостоятельного технического творчества. Простота в 

построениимоделивсочетаниисбольшимиконструктивнымивозможностямик

онструктора позволяют детям в конце занятия увидеть сделанную 

своимирукамимодель,котораявыполняетпоставленную имижесамимизадачу. 



Изучая простые механизмы, ребята учатся работать руками 

(развитиемелкихиточныхдвижений),развиваютэлементарноеконструкторско

емышление, фантазию,изучаютпринципыработымногих механизмов. 

Педагогическаяцелесообразность. 

Программыобъясняетсяформированиемвысокогоинтеллектачерезмастер

ство.Целыйрядспециальныхзаданийнанаблюдение,сравнение,домысливание, 

фантазирование служат для достижения этого. Программанаправлена на то, 

чтобы через труд приобщить детей к творчеству. 

Важноотметить,чтокомпьютериспользуетсякаксредствоуправлениямоделью;

егоиспользованиенаправленонасоставлениеуправляющихалгоритмовдлясобр

анныхмоделей.Обучающиесяполучаютпредставлениеобособенностяхсоставл

енияпрограммуправления,автоматизациимеханизмов,моделированииработы

систем. 

Цельпрограммы. 

Созданиеусловийдляформированияуобучающихсятеоретическихзнанийи

практическихнавыковвобластиначальноготехническогоконструирования и 

основ программирования,развитие научно-

техническогоитворческогопотенциалаличностиребенка. 
Задачипрограммы. 

Обучающие: 

 формированиеумениякобобщению,анализу,восприятиюинформации,по

становкецелиивыборупутейеедостижения,уменияосуществлятьцеленаправле

нныйпоискинформации; 

 изучениеосновмеханики; 

 изучение основ проектирования и конструирования в ходе 

построениямоделейиздеталейконструктора; 

 изучениеосновалгоритмизацииипрограммированиявходеразработкиалг

оритмаповеденияробота/модели; 

 реализациямежпредметныхсвязейсфизикой,информатикойиматематико

й. 

Развивающие: 

 формирование культуры мышления, развитие умения 

аргументированои ясно строить устную и письменную речь в ходе 

составления техническогопаспортамодели; 

 развитиеуменияприменятьметодымоделированияиэкспериментального

исследования; 

 развитиетворческойинициативыисамостоятельностивпоискерешения; 

 развитиемелкоймоторики; 

 развитиелогическогомышления.

Воспитательные: 

 развитиеуменияработатьвкоманде,уменияподчинятьличныеинтересы 
общейцели; 



 воспитаниенастойчивостивдостижениипоставленнойцели,трудолюбия,

ответственности,дисциплинированности,внимательности,аккуратности. 



Предполагаемыерезультатыосвоениякурсавнеурочнойдеятельности. 

Личностными результатамиизучениякурса«Робототехника» 

являетсяформированиеследующихумений: 

 оценивать жизненные ситуации (поступки, явления, события) с 

точкизрениясобственныхощущений(явления,события),впредложенныхситуа

цияхотмечатьконкретныепоступки,которыеможнооценить,какхорошиеилипл

охие; 

 называтьиобъяснятьсвоичувстваиощущения,объяснятьсвоѐотношениек

поступкамспозицииобщечеловеческихнравственныхценностей; 

 самостоятельноитворческиреализовыватьсобственныезамыслы. 

Метапредметнымирезультатамиизучениякурса«Робототехника»являе

тсяформированиеследующихуниверсальныхучебныхдействий(УУД): 

ПознавательныеУУД: 

 определять,различатьиназыватьдеталиконструктора; 

 конструироватьпоусловиям,заданнымвзрослым,пообразцу,почертежу,п
озаданнойсхемеисамостоятельностроить схему; 

 ориентироватьсявсвоейсистемезнаний:отличатьновоеотужеизвестного; 

 перерабатывать полученную информацию: делать выводы в 

результатесовместной работы всего класса, сравнивать и группировать 

предметы и ихобразы. 
РегулятивныеУУД: 

 уметьработатьпопредложенныминструкциям; 

 умениеизлагатьмысливчеткойлогическойпоследовательности,отстаиват

ь свою точку зрения, анализировать ситуацию и 

самостоятельнонаходитьответы на вопросы путемлогических рассуждений; 

 определять и формулировать цель деятельности на занятии с 

помощьюучителя; 

КоммуникативныеУУД: 

 уметьработатьвпареивколлективе; 

 уметьрассказыватьопостройке; 

 уметьработатьнадпроектомвкоманде,эффективнораспределятьобяз

анности. 

Предметнымирезультатамиизучениякурса«Робототехника»являетсяформиро

ваниеследующихзнанийиумений: 
 

Знать: 

 простейшиеосновымеханики; 

 видыконструкцийоднодетальныеимногодетальные,неподвижноесое

динениедеталей; 

 технологическую последовательность изготовления

 несложныхконструкций. 



Уметь: 

 спомощьюучителяанализировать,планироватьпредстоящуюпрактическ

уюработу,осуществлятьконтролькачестварезультатовсобственнойпрактическ

ойдеятельности;самостоятельноопределятьколичестводеталейвконструкции

моделей; 

 реализовыватьтворческийзамысел. 

 

Формыивидаконтроля. 

Главнымрезультатомреализациипрограммыявляетсясозданиекаждым 

ребенком своего оригинального продукта, а главным 

критериемоценкиученикаявляетсянестолькоеготалантливость,сколькоегос

пособностьтрудиться,способностьупорнодобиватьсядостижениянужногор

езультата,ведьовладетьвсемисекретамиискусстваможеткаждый,по-

настоящемужелающийэтогоребенок.Основнымметодомотслеживаниярезу

льтативностиявляетсяпедагогическоенаблюдение. 

Видыконтроля. 

Времяпров
едения 

Цельпроведения Формыконтроля 

Стартовыйконтроль 

В 
началеиз
ученияк
урса 

Определитьуровеньразвития
детей,ихконструкторскиеспо
собности 

Опрос,педагогическое

наблюдение 

Текущийконтроль 

 
 

В 

течениевсегок

урса 

Определениестепениусвоения

обучающимисяучебногоматер

иала. 

Повышениеответственности 

изаинтересованности 

вобучении. 

 
Педагогическоенаблюд

ение,самостоятельнаяр

абота 

Итоговыйконтроль 

 

В 

концек

урса 

Определение изменения 

уровняразвитиядетей,ихконстр

укторскихспособностей. 

Педагогическоенаблюден

ие, 
презентация 
творческихпроектов. 



Содержаниекурса. 
 

№

п/п 

Наименованиете

мы 

Количествочасов 

всего теория практика 

1 Яконструирую 48 23 25 

2 Япрограммирую 17 9 8 

3 Я создаю 3 - 3 

 

I РАЗДЕЛ.«Яконструирую»(48часов) 
В ходе изучения тема раздела «Я конструирую» учащиеся 

приобретаютнеобходимыезнания,умения,навыкипоосновамконструирования

развиваютнавыкиобщенияи взаимодействиявмалойгруппе/паре: 
1. Введение. Мотор иось. 

Знакомство с конструктором LEGO, правилами организации 

рабочегоместа.Техникабезопасности.Знакомствососредойпрограммирования,

сосновными этапами разработки модели. Знакомство с понятиями мотор и 

ось,исследование основных функций и параметров работы мотора, 

заполнениетаблицы.Выработканавыкаповоротаизображенийиподсоединения

моторакLEGO-

коммутатору.Разработкапростейшеймоделисиспользованиеммотора 

– модель «Обезьяна на турнике». Знакомство с понятиями 

технологическойкарты моделиитехническогопаспортамодели. 

2. Зубчатыеколеса. 

Знакомство с элементом модели зубчатые колеса, понятиями ведущего 

иведомого зубчатых колес. Изучение видов соединения мотора и 

зубчатыхколес.Знакомствоиисследованиеэлементовмоделипромежуточноезу

бчатоеколесо, понижающая зубчатая передача и повышающая зубчатая 

передача, ихсравнение, заполнение таблицы. Разработка модели «Умная 

вертушка» 

(безиспользованиядатчикарасстояния).Заполнениетехническогопаспортамоде

ли. 

3. Коронноезубчатоеколесо. 

Знакомство с элементом модели коронное зубчатое колесо. 

Сравнениекоронногозубчатогоколесасзубчатымиколесами.Разработкамодели 

«Рычащийлев»(безиспользованиядатчиков).Заполнениетехническогопаспорта

модели. 

4. Шкивыиремни. 

Знакомствосэлементоммоделишкивыиремни,изучениепонятийведущийш

кививедомыйшкив.Знакомствосэлементоммоделиперекрестнаяпеременнаяпер

едача.Сравнениеременнойпередачиизубчатыхколес,сравненийпростойременн

ойпередачииперекрестнойпередачи.Исследование вариантов 

конструирования ременной передачи для 

сниженияскорости,увеличенияскорости.Прогнозированиерезультатовразличн

ыхиспытаний.Разработкамодели«Голодныйаллигатор»(безиспользованиядатч

иков).Заполнениетехническогопаспортамодели. 

5. Червячнаязубчатаяпередача. 



Знакомствосэлементоммоделичервячнаязубчатаяпередача,исследование

механизма,выявлениефункцийчервячногоколеса.Прогнозированиерезультато

вразличныхиспытаний.Сравнениеэлементов модели червячная зубчатая 

передача и зубчатые колеса, ременнаяпередача,коронноезубчатое колесо. 

6. Кулачковыймеханизм. 

Знакомствосэлементоммоделикулачок(кулачковыймеханизм),выявление

особенностейкулачковогомеханизма.Прогнозированиерезультатовразличных

испытаний.Способыприменениякулачковыхмеханизмоввразныхмоделях:разр

аботкамоделей«Обезьянка-барабанщица»,организацияоркестраобезьян-

барабанщиц,изучениевозможности записи звука. Закрепление умения 

использования 

кулачковогомеханизмавходеразработкимоделей«Трамбовщик»и«Качелька».З

аполнениетехническихпаспортов моделей. 

7. Датчикрасстояния. 

Знакомствоспонятиемдатчика.Изучениедатчикарасстояния,выполнениеи

змеренийвстандартныхединицахизмерения,исследованиечувствительности 

датчика расстояния. Модификация уже собранных 

моделейсиспользованиемдатчикарасстояния,изменениеповедениямодели.Раз

работкамоделей«Голодныйаллигатор»и«Умнаявертушка»сиспользованиемда

тчикарасстояния,сравнениемоделей.Соревнованиероботов«Ктодольше».Допо

лнениетехническихпаспортовмоделей. 

8. Датчикнаклона. 

Знакомство с датчиком наклона. Исследование основных 

характеристикдатчика наклона, выполнение измерений в стандартных 

единицах измерения,заполнениетаблицы.Разработкамоделей с 

использованиемдатчика наклона: 

«Самолет», «Умный дом: автоматическая штора». Заполнение 

техническихпаспортовмоделей. 

 

II РАЗДЕЛ.«Япрограммирую»(17часов) 
В ходе изучения тем раздела «Я программирую» полученные 

знания,умения,навыкизакрепляютсяирасширяются,повышаетсясложностькон

струируемых моделей за счет сочетания нескольких видов механизмов 

иусложняется поведение модели. Основное внимание уделяется разработке 

имодификацииосновногоалгоритмауправлениямоделью. 

9. Алгоритм. 

Знакомствоспонятиемалгоритма,изучениеосновныхсвойствалгоритма. 

Знакомство с понятием исполнителя. Изучение блок-схемы какспособа 

записи алгоритма. Знакомство с понятием линейного алгоритма, 

спонятиемкоманды,анализсоставленныхранееалгоритмовповедениямоделей,и

хсравнение. 

10. Блок"Цикл". 

Знакомствоспонятиемцикла.Вариантыорганизациициклавсредепрограмм

ированияLEGO.Изображениекомандвпрограммеинасхеме.Сравнениеработыб

локаЦиклсоВходомибезнего.Разработкамодели 



«Карусель»,разработка и модификация алгоритмов управляющих 

поведениеммодели.Заполнениетехнического паспортамодели. 

11. Блок"Прибавитькэкрану". 

Знакомствосблоком«Прибавитькэкрану»,обсуждениевозможныхвариант

овприменения.Разработкапрограммы«Плейлист».Модификациямодели«Кару

сель»сизменениемощностимотораиприменениемблока 

«прибавитькэкрану». 

12. Блок"Вычесть изЭкрана". 

Знакомствосблоком«Вычестьизэкрана»,обсуждениевозможныхварианто

вприменения.Разработкамодели«Ракета».Заполнениетехническогопаспортамо

дели. 

13. Блок"Начать приполученииписьма". 

Знакомствосблоками«Отправитьсообщение»и 

«Начатьприполученииписьма», исследование допустимых вариантов 

сообщений, 

прогнозированиерезультатовразличныхиспытаний,обсуждениевозможныхвар

иантовприменения этих блоков. Разработка модели «Кодовый замок». 

Заполнениетехническогопаспортамодели. 

 

III РАЗДЕЛ.«Ясоздаю»(3часа) 
Вразделе«Ясоздаю»упорделаетсянаразвитиетехническоготворчестваобу

чающихся посредством проектирования и создания собственных 

моделей,участияввыставкеи презентациитворческогопроекта. 

14. Конкурсконструкторскихидей. 

Созданиеипрограммированиесобственныхмеханизмовимоделейспомощь

ю набора LEGO, составление технологической карты и 

техническогопаспортамодели,демонстрацияизащитамодели.Сравнениемодел

ей.Подведениеитогов. 

 
Тематическоепланирование. 

 

№ Темазанятия Кол-во 

часов 

Примечание 

Яконструирую(48часов) 

1 Знакомство с конструктором LEGO, 

правиламиорганизациирабочегоместа. 

1  

2 Средапрограммированияиосновныеэтапы 

разработкимодели 

1  

3 Мотор и ось. Основные 

параметрыработымотора. 

функции и 1  

4 Технологическая карта 

техническийпаспорт. 

модели и 1  

5 Разработкамодели«Обезьянанатурнике». 2  

6 Знакомствосэлементоммоделизубчатыекол
еса. 

1  



7 Ведущееиведомоезубчатоеколесо. 1  

8 Видысоединениямотораизубчатыхколѐс. 1  

9 Понижающая и повышающая зубчатая 

передача. 

1  

10 Разработкамодели«Умнаявертушка» 2  

11 Знакомствосэлементоммоделикоронноезу
бчатоеколесо. 

1  

12 Сравнениекоронногозубчатогоколесас 

зубчатымиколесами. 

1  

13 Разработкамодели«Рычащийлев» 2  

14 Знакомствосэлементоммоделишкивыирем
ни. 

1  

15 Ведущийшкививедомыйшкив. 1  

16 Перекрѐстнаяпеременнаяпередача. 1  

17 Сравнениеременнойпередачиизубчатых 

колес. 

1  

18 Сравненийпростойременнойпередачиипер

екрестнойпередачи. 

1  

19 Разработкамодели«Голодныйаллигатор» 2  

20 Знакомствосэлементоммоделичервячнаязу
бчатаяпередача. 

1  

21 Функциичервячногоколеса. 1  

22 Сравнение моделей червячной зубчатой 

передачиизубчатыхколес. 

1  

23 Сравнение моделей червячной зубчатой 

передачииременнойпередачи. 

1  

24 Разработка модели «Гоночный 

автомобиль». 

2  

25 Знакомствосэлементоммоделикулачок(кула
чковыймеханизм). 

1  

26 Применение кулачковых механизмов в 

разныхмоделях. 

1  

27 Разработка моделей «Обезьянка- 

барабанщица» 

2  

28 Разработкамодели«Трамбовщик» 2  

29 Разработкамодели«Качелька». 2  

30 Знакомствосэлементоммоделидатчикрассто
яния. 

1  

31 Модификация модели «Голодный 

аллигатор» с использованием

 датчикарасстояния. 

2  



32 Модификациямодели«Умнаявертушка»с 

использованиемдатчикарасстояния. 

2  

33 Соревнованиероботов«Ктодольше». 1  

34 Знакомствосдатчикомнаклона. 1  

35 Разработкамодели«Самолѐт» 2  

36 Разработка модели «Умный дом: 

автоматическаяштора» 

2  

Япрограммирую(17часа) 

37 Алгоритмиегоосновныесвойства. 1  

38 Блок-схемакакспособзаписиалгоритма. 1  

39 Линейныйалгоритм. 1  

40 Знакомствоспонятиемцикла. 1  

41 Разработка модели «Карусель» и 

модификацияалгоритмов. 

2  

42 Знакомство с блоком «Прибавить
 кэкрану». 

1  

43 Разработкапрограммы«Плейлист» 1  

44 Модификация модели «Карусель» с 

применениемблока«прибавитькэкрану» 

2  

45 Знакомствосблоком«Вычестьизэкрана». 1  

46 Разработкамодели«Ракета» 2  

47 Знакомство с блоком
 «Отправитьсообщение». 

1  

48 Знакомство с блоком «Начать при 

полученииписьма» 

1  

49 Разработкамодели«Кодовыйзамок». 2  

Ясоздаю(3 часов) 

50 Разработка собственных моделей и их 

программирование. 

3  
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